
Súrlódás hiányában a rendszer mehanikai energiája (a korong mozgási energiájának és a rugóban tárolt rugalmas

energiának az összege) állandó. Ugyansak megmaradó mennyiség a rugó rögzített végpontjára vonatkoztatott perdület

(impulzusmomentum) is, hiszen a rugó entrális er®t fejt ki a korongra.

Amikor a rugó megnyúlása a legnagyobb, a sebessége (v) éppen mer®leges a rugóra, így a perdület megmaradása

alapján

ml0v0 = m(l0 +∆l)v.

Ugyanakkor az energia-megmaradás tétele szerint
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Innen a rugóállandó:
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A korong tömegközéppontjának mozgása jó közelítéssel egy
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szögsebesség¶ (saknem egyenletes) körmozgásra és sugár irányban T = 2π
√

m/D periódusidej¶ harmonikus rezg®-

mozgásra bontható. A rezgés egy periódusa alatt a rugó szögelfordulása
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A korong középpontja tehát egy l0 bels® és l0 + ∆l = 1,1 l0 küls® sugarú körgy¶r¶ben periodikusan ki-be mozog,

pályája azonban nem zárt görbe, mert egy körülfordulás alatt 4,7 (tehát nem egész számú) rezgést végez. Ezt a (köze-

lít® feltevések után kapott) eredményt (más jelleg¶, de ugyansak közelítést tartalmazó) számítógépes szimuláióval is

ellen®rizhetjük. A korong mozgását nagyon kis részekre bontva és egy-egy ilyen szakaszon a korong gyorsulását állan-

dónak tekintve számítógéppel meghatározhatjuk a (közelít®) pályagörbét. A számítás eredménye azt mutatja, hogy a

rugó egy körülfordulása alatt a korong sugár irányban majdnem 5 rezgést végez, és a pálya � legalábbis a számítógép

által követett id®tartam alatt � nem záródik.
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