
A primer és szekunder tekersre felírjuk a huroktörvényt:

(1) U − L1

dI1
dt

− L12

dI2
dt

= 0,

(2) −L2

dI2
dt

− L12

dI1
dt

= RI2.

Az 1 és 2 index a primer és szekunder tekers adataira vonatkozik, L12 a kölsönös indukiós együttható, U =
U0 sinωt, a primer tekersre kapsolt váltófeszültség. Az L1 önindukiós együttható az N1 menetszám négyzetével, az

L2 együttható N2

2
-tel, L12 pedig N1N2-vel arányos. Er®sen satolt transzformátoroknál (ahol a mágneses er®vonalak

gyakorlatilag sak a vasmagban haladnak) fennáll az

(3) L1L2 = L2

12

összefüggés is.

Fejezzük ki (1)-b®l I1 változási sebességét, helyettesítsük azt (2)-be, és használjuk ki a (3)-t is. Azt kapjuk, hogy

I2 = −

L2

RL12

U, azaz U2 = RI2 = −

L2

L12

U = −

N2

N1

U,

vagyis a primer és szekunder feszültség közti fáziskülönbség π, a maximális feszültségek aránya pedig a menetszámok

arányával egyezik meg.

A primerköri áramer®sséget is kereshetjük valamekkora amplitúdójú és valamilyen fázisú szinuszos függvény for-

májában. Az ismeretlen paramétereket az (1) és (2) áramköri egyenletek határozzák meg. A megoldás:

I1 = I10 sin(ωt− ϕ) és I2 = I20 sin(ωt− π),

ahol
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, illetve tgϕ =
R

L2ω
.

A primer és szekunder áram közti fáziskülönbség π − ϕ = π − arc tg(R/L2ω). R → 0 esetén ϕ → 0, a fáziskülönbség

π-hez tart, a két áram ellentétes irányú lesz. R → ∞ esetén ϕ → π/2, ebben az esetben a fáziskülönbség π/2-höz
tart. Az is látható a fenti összefüggésekb®l, hogy az áramer®sségek sak R → 0 esetén lesznek fordítva arányosak a

menetszámokkal.
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