Az titk6zés rugalmas, emiatt a rendszer teljes mechanikai energidja (a golyé mozgéasi energidjanak és a rud forgasi
energidjanak Osszege) nem valtozik meg. Mésrészt a felfliggesztési pontra vonatkoztatva az ott hato erknek nincs
forgatéonyomatéka, igy a rendszer teljes perdiilete sem valtozhat meg az {itk6zés soran:
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ahol v az m tomegd test sebessége az iitkozés el6tt, w pedig az M tomegd, | hosszisagu, tehat a végpontjara vonat-
koztatva © = MI?/3 tehetetlenségi nyomatéki rid szogsebessége kozvetleniil az {itkozés utan. A fenti egyenletekbol
w =wv/l, illetve M = 30/1*> = 3m = 6 kg adodik.

A rud tomegének és geometriai méreteinek ismeretében kiszdmithatjuk a stirtsegeét: o = 4,51 kg/ m® értéket kapunk.
Eszerint a rud pl. titdnbol, vagy egy azzal megegyezd siirtiségi 6tvozetbsl késziilhetett.

Az iitkozés utén a rud fizikai ingaként leng. A legnagyobb kitérése « szdge a munkatételbsl hatarozhaté meg:
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ahonnan « = 3,6° adodik. Ez a szog elegendGen kicsiny ahhoz, hogy az inga lengésidejének képletét alkalmazzuk. A
kiindulési helyzeten a rud egy fél lengésidé mulva halad at ismét. Ez az id6
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