Az aut6 az dbrdn lathato mg sulyers, N nyoméerd és S strlodasi er eredéjének hatasara a = v? /r gyorsulassal mo-

N

zog (v a sebessége, r pedig a palya gorbiileti sugara).

A mozgasegyenletek = (vizszintes), illetve y (fligg6leges) iranyban:
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mg — Ncosa — Ssina=0,Nsina — Scosa =m—.
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Az abran az S erGt az uttest emelkedésének irdnyaban vettiik fel. Ténylegesen | a gépkocsi sebességétol fiiggGen
| S mutathat lefelé is. A fenti egyenletek ekkor is érvényesek, ilyenkor S < 0. A csuszasmentes haladas feltétele
(amennyiben a vezets se nem fékez, se nem gyorsit a kanyarban): |S| < uN.
Az egyenletrendszerb6l N-t és S-t kiszamitva és az egyenlStlenségbe helyettesitve a sebességre két korlatot kapunk:

sino + e cos o m
v<v = rg—u,=25 —
cosa — L sin o S

illetve

sina — pcosa m
V> Uy = rg—'u,:8,4—.
COS (¢ + [ SIn & S

Tobb megoldds alapjan

Megjegyzések. 1. A feladat megoldhato az autohoz rogzitett (gyorsulo) koordinata-redszerben is. Ekkor a testre
hat6 erék: N, S, mg és a vizszintesen kifele mutaté F = mv?/r ,centrifugalis erd”; ezek egyensilyi feltétele adja a
megoldast.

2. Egyszertibbé valnak a képletek, ha bevezetjik a surlodasi hatarszog fogalmat p = tge definicioval. (¢ a leg-
meredekebb lejts dolésszoge, amelyrdl egy test p surlodasi egyiitthaté esetén még éppen nem csuszik le.) Az autd
sebességének korlatai a kovetkezok: tg(a — &) < v?/(rg) < tg(a +¢).

3. Sokan a centripetélis er6t (illetve a forgd koordinata-rendszer alkalmazasa esetén a centrifugalis er6t) a lejtd
sikjaban hato erének vélték. Ez azonban hibés, az aut6é korpélyajanak kdzéppontja nincs rajta a lejton.



