I. megoldas: A rad két végpontjanak sebességvektora nem parhuzamos egymassal, igy a mozgas felfoghato egy ta-
voli centrum koriil végzett forgdmozgasként. A kozéppont helyét a két sebességvektorra merslegesen fektetett egyenesek
metszéspontja adja meg, ezt az dbran D-vel jeloltiik.
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Az A pont sebessége v, a B pont sebességét jeloljik u-val. A forgomozgas (pillanatnyi) w szOgsebessége és a
végpontok sebessége kozott fennallo dsszefiiggés:
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Hatéarozzuk meg a két palyasugarat! Az abra jeloléseinek megfelelGen

AD =AE+ED =1 -sin a+1-cos a-tgf3,
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A két sz0g kozotti kapcesolatot az
[-sina +R-sin8=R

Osszefiiggés szolgaltatja, ahonnan
l
sinﬁzl—}—%sinazl—\/i-sina.
A fentiek felhasznalasaval a keresett sebesség:
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II. megoldas: A rud hosszénak allandosagat felhasznalva is meghatarozhatjuk az u és v sebességek kozotti Gssze-
fiiggést. A két sebesség radirdnyt Osszetevije megegyezik, azaz az dbra jeloléseivel

v-cos a =wu-cos(90° —a — 3).

Ebbél, valamint « és 8 kapcsolatéat kifejez6 geometriai 0sszefiiggésbdl — azonos atalakitdsok utan — megkapjuk az
1. megoldéasban kozolt végeredményt.

Megjegyzés: Sokan — tévesen — ugy érveltek, hogy a rid nytjthatatlansdga miatt a végpontok sebességének vizszintes
OsszetevGje azonos nagysagu kell legyen; ebbdl természetesen hibéas eredményre jutottak.



