I. megoldas. Az abran kiilon-kiilon feltiintettiik a kutyéara, ill. a hengerre hat6 eréket: N a kutya és henger kozti
nyomoers, F' a kutya altal kifejtett érinté iranyu erd, S pedig a lejtd és a henger kozti (tapadési) surlodasi ers nagysaga.
Mind a henger, mind a kutya a gyorsulassal mozog a lejtén lefelé. A mozgasegyenletek a henger haladé mozgasara:

(1) mgsina + Nsina + Fcosa — S = ma,

a henger forgasara

(2) (F+8)r=6p=(1/2)mr* - (a/r),

és a kutya mozgasara a lejtével parhuzamos, ill. arra meréleges iranyban:

(3) migsina — Nsina — F cosa = mya,

(4) migcosa+ Fsina — N cosa = 0.

A (2) egyenlet felirasanal kihasznaltuk a henger cstuszas nélkiili gordiilésébdl ereds 8 = a/r Osszefiiggést a forgd mozgas
szoggyorsulasa és a halado mozgas gyorsulasa kozott, valamint a tehetetlenségi nyomaték @ = (1/2)mr? kifejezését a

henger szimmetriatengelyére (sulyponti tengelyére) vonatkozoan.
A fenti egyenletrendszert az a gyorsulasra megoldva

(m+mq)sina

(5) “= (3/2)ym+m1(1 —l—cosa)g'
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II. megoldas. Vizsgaljuk most tigy a rendszer mozgasat, hogy viszonyitasi pontként az A ponton adtmend pillanat-
nyi forgastengelyt valasztjuk. A kutya mindig a henger legfelsé pontjan van. Ebbgl az kovetkezik, hogy a pillanatnyi
forgastengely és a rendszer tomegkozéppontja parhuzamosan mozog. Az ilyen rendszerre a mozgésegyenlet

(6) M = dN*/dt
alakban érvényes, ahol M és N* a mozg6 forgastengelyre vonatkozé forgatényomatékot, ill. impulzusnyomatékot
jelentik:
(7) M = (m +my)grsina,
(8) N* = 04w+ myr(l + cosa)v.
Az impulzusnyomaték kifejezésében ©4 = (3/2)mr? (a hengernek az A forgastengelyre vonatkoztatott tehetetlenségi
nyomatéka), az w pillanatuyi szogsebesség a tomegkozéppont v sebességével w = v/r Osszefliggésben all. A keresett
gyorsulés a (7) és a (8) egyenleteknek (6)-ba torténd beirasabol adodik, és az els6 megoldasban kapott (5) Osszefiiggéssel
egyezik meg.
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