
A két testb®l és a rúdból álló rendszerre ható küls® er®k forgatónyomatéka (M∗) az A alátámasztási pontra:
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A rúd A pontra vonatkozó tehetetlenségi nyomatékát (Θ
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) a Steiner tétel felhasználásával számíthatjuk ki:
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Az egész rendszer tehetetlenségi nyomatéka
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Az M∗ = Θβ egyenlet segítségével kiszámíthatjuk a szöggyorsulást, majd az a1 = r1β és az a2 = r2β összefüggések

alapján felírhatjuk az m tömeg¶ testek gyorsulását:
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