I. megoldas. Hasznaljuk fel a virtualis munka elvét! A rendszer stlypontjanak magassaga (5/2)! sin a. A tel-
jes helyzeti energia az alatamasztasi sik szintjéhez képest 10G - (5/2) sin . Ha az « szoget egy kis A« értékkel
megvaltoztatjuk, akkor a helyzeti energia valtozéasa:

AE; =25-G-1[sin(o + Aa) — sin o],
Az also végeket 6sszenyomo6 erék munkaja ezalatt
AE; =2F - (1/2)] — cos(a + Aa) + cos a].
A kettd egyenlGségébdl

Fo_osg. SnlatAa)—sina . [sin(a + Aa) — sin a /Aa

cos(a + Aar) — cos « [cos(a 4+ Aa) — cos a /Aa’

Aa — 0 esetén a szamlalo hatarértéke cos «, a nevezéé (—sin «), tehat a keresett eré pontos értéke
F=25G " ctga.
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II. megoldas. Tekintsiik a feliilrél szamitott i-edik radpar egyik tagjat! A ra hato erck fliggsleges és vizszintes
komponenseit az abran tiintettiik fel.
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A szerkezet szimmetridjabol és Newton III. torvényébdl kovetkezik, hogy a masik rad altal kifejtett K; erd vizszintes
irdnyu.
A forgatonyomatéki egyenlet egy, a kozépponton atmend tengelyre:

(F; + F;—1)(1/2) sin o« — (N; + N;—1)(1/2) cos a = 0.

Az er6k fliggtleges komponenseire igaz:
Ni_1+G—-N; =0
Megoldva Fj-re és N;-re

F; = (G + 2Ni71)(3tg04 —F,_4
N; =G+ N;_.

Felhasznalva, hogy a fels6 rudak fels vége szabad (Fy = Ny = 0), kapjuk, hogy

N1=G, No=2G, N3=3G, Ny=4G, N5 =5G,
Fy=Gctga, Fo =4Gctga, Fs =9Gctga, Fy =16Gcetga, F5 =25G ctga.
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