
A boltív akkor stabil, ha az egyes kövekre ható er®k és forgatónyomatékok ered®je zérus. Az er®k támadáspontja

az érintkez® felületeken bárhol lehet, ezért a forgatónyomatékra vonatkozó feltétel automatikusan teljesül
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. Mivel a

súrlódást nem vesszük �gyelembe, a felületen ható er®k mer®legesek a felületre (1. ábra).

1. ábra

A boltív szimmetrikus elrendezés¶, ezért az ábrán sak az egyik oldalon ható er®ket ábrázoltuk. A bal oldali k®re

ható er®ket vektoriálisan összegezve az ered® akkor zérus, ha a három vektor egy zárt háromszöget alkot (2. ábra).

2. ábra

Az er®vektorok által alkotott háromszögre alkalmazva a szinusz�tételt, kapjuk:
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Ugyanígy a gyámk®re ható er®kre is igaz, hogy
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(1) és (2) összefüggések felhasználásával
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A numerikus adatok behelyettesítése után a gyámk® súlyának számszer¶ értéke G2 = 15,5 kp.
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Megjegyzés. A probléma megoldható a virtuális munka elvének felhasználásával is.
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A forgatónyomatékok egyensúlyának automatikus teljesülése azt jelenti, hogy a támadáspont helyét (amely az érintkez® felületen

akárhol lehetne) éppen a forgatónyomatékok egyensúlya határozza meg.
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