A henger sikbeli mozgast végez, igy mozgasa szétbomlik a sulypont haladé mozgasara és a silyponton atmend
tengely koriili forgasra. A megfelel mozgasegyenletek (jeloléseket 1. az dbran):

F — S =ma, N —mg =0, Fr+ SR =0p.

Hengerr6l lévén sz6 © = (1/2)mR?. A csuszasmentes gordiilés sziikséges feltétele:
a = Rp.
Gordiiléskor tapadéasi surlodas 1ép fol, amelynek értéke nem lehet akidrmilyen nagy:
|S] < moNN.

Ez egyben a gordiilés megvalosithatosaganak feltétele.
Az egyenleteket megoldva:

R-—2r F2(r+ R)
N = S = F = —
g, 3R " m 3R
A surlodasi egyiitthatora vonatkozo feltétel:
> R —2r).
Ho = 3ng( )

A surlodasi erd pozitiv (az abran berajzolt irdnyba mutat), ha r < R/2; az ellenkez6 iranyba, ha r > R/2. A feladatban
megadott r = R/2 éppen a hatareset.

SZO, a/:F/mq MOzou
azaz a gordiilés a surlodasi egyiitthato tetszoleges értéke mellett megvaldsithato.
Drézdy Gyéz6 (Bp., Apéaczai Csere J. Gimn., III. o. t.) megoldasa alapjan

Megjegyzés. Tekintettel a nagyszami hibas megoldasra, vizsgaljuk meg részletesen a gordiilés feltételeit. Jeloljiik a
silypont sebességét v-vel, a silypont koriili forgas szogsebességét w-val. Ekkor a talajjal érintkezé pont sebessége:

v — Ruw.
Hengeriink akkor gordiil, ha ez a sebesség 0, azaz

v = Rw.
Ebbdl kovetkezik az

a=Rp

egyenlség, mig forditva nem. (Gondoljunk pl. a talajon strlodés nélkiil csiszo, forgo hengerre.) Sem a halado, sem a
forgb6 mozgas idében nem valtozik, azaz 0 = a = RS, mig altaldban v # Rw. Az a = R Osszefiiggés csak sziikséges,
de nem elegendg feltétel.

Gordiiléskor tapadasi surlodasi erd 1ép {61, amely nem lehet akadrmilyen nagy:
IS] < poN.

S eértékét a mozgasegyenletek egyértelmien meghatarozzak. Ha az igy kapott értékre az egyenlGtlenség teljesiil, a
gordiilés (megfelels kezdeti sebességértékekkel) megvalosithato, egyébként nem.

Osszefoglalva: a gordiilés sziikséges dinamikai feltételei:



