Kiszamitva by-t az elsé egyenletbdl
by =ap+bqg — ax

és behelyettesitve azt a b*-tel szorzott méasodikba, lesz:
b*z® + bx(ap + bg — ax) + (ap + bg — ax)® = b*(p” + pg + ¢°),
(a? — ab+b*)z® + (b — 2a)(ap + bg)x + (ap + bg)* — b*(p° + pg + ¢*) = 0,

(2a — b)(ap + bg) + VD
2(a? — ab+b?)

hol D = (2a — b)(ap + bq)? — 4(a® — ab + b?) — 4(a® — ab + b*)((ap + bg)? — b*((p* + pq + ¢*)) =
= —3b2(ap + bq)? + 4b*(a® — ab+ b*)(p* + pq + ¢*) =
= b*{p(a® — dab+ 4b%) + 2pg2a° — bab + 2b°) + ¢ (4a” — dab+ b*)} =
= bQ{(a —20)*p* + 2pq(a — 2b)(2a — b) + (2a — b)2q2},
_ (2a—10)(ap + bq) £ b((a — 20)p + (2a — b)q)
- 2(a? — ab+ b?) ’
(a(2a — b) £ b(a — 2b))p + (b(2a — b) £ b(2a — b))q
2(a? — ab+ b?) ’
(a® —b?)p + b(2a — b)gq
(a2 — ab + b?) ’
(a? — ab+ b?)p + (ab — 2b%)p + b(2a — b)q
a? —ab+ b2
(a—2b)p+ (2a —b)q
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2(a®> —ab+b%)p
2(a% — ab +b2) b
(a —2b)p+ (2a — b)q
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byz = ap + bq — ap = bq,
Y2 =¢q
Hogy p és q az egyenletrendszer gyokei, azt elsé szempillantésra felismerhettiik volna. 1 és y; tehat a kovetkezs
alakinak képzelhet6:
1 =p+t+u,
Y1 =q+v.
Ezen értékeket az (1) alatti rendszerbe helyettesitve, lesz abbol

(2) au+bv =0,

2pu + u? + qu + pv + uv + 2qu + v? = 0.
De ha au= —bv,
u = bt,
v = —at.

Igy tehat a (2) masodik egyenlete a kovetkezs alakot nyeri:
(V1% — abt? + a*t?) + (2p + q)bt — (p + 2¢)at = 0

(a®> —ab+b*)t* + ((2p+ Q)b — (p + 2¢)a)t =0

és ebbdl
t1=0



b - —@r+ab+ (p+2g)a _
9= —
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a? —ab + b2

Tehat
1 =p + bt?a

Y1 =4q— ath
az elébbi alakok.



