
Ha t = 0, akkor (1)-b®l x2 = 1, x = ±1; (3)-ból y2 = 1, y = ±1.
Ekkor a (±1;±1) megoldása az egyenletrendszernek, amit helyettesítéssel könnyen ellen®rizhetünk.

Ha t 6= 0, akkor (1)-b®l x
2 = 1 − t > 0, azaz t < 1, x = ±

√
1− t. (3)-ból y

2 = 1 − t, y = ±
√
1− t, a (2) egyenlet

miatt x, y különböz® el®jel¶ek. A t > 1 esetén nin
s megoldása az egyenletrendszernek.
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