Megoldas. Ha v = 0, akkor a (2) egyenletbsl x = —z, a (3)-bol = —y, ami csak agy lehetséges, haz =y = 2 = 0.
Feltehetjiik, hogy v # 0.
Vonjuk ki (2)-b&l (1)-et, kapjuk, hogy

(4) y(v—1)=0.

Innen, ha v = 1, a kovetkezs egyenletrendszerhez jutunk:

r+y+z=1,
r+y+z=1,
r+y+z=1,

aminek végtelen sok megoldasa van, minden olyan szamhéarmas, aminek az 6sszege 1. Feltehetjiik tehat, hogy v # 1.
Ha (4)-ben y = 0, akkor az egyenletrendszer:

r+z=uv,
r+z=uv,

$+U222U2.

Az els6 egyenletbdl © = v — z, ezt helyettesitve a harmadik egyenletbe:

-1
v—z+v2z:v2, azaz z = Lg );
v —1
ha v # —1, akkor
v(v—1)
z= .
(v—1)(v+1)
A tortet egyszertsitsiik (v — 1)-gyel, kapjuk, hogy
v i v v?
z= és T=v— =
v+ 1’ v+1 v+1’
az egyenletrendszernek van megoldasa.
Ha pedig v = —1, akkor az
r+y+z=-1,
r—y+z=-1,
r+y+z=1
egyenletrendszerhez jutunk. Az els6 és harmadik egyenlet ellentmondo, azaz v = —1 esetén nincs megoldéasa az egyen-

letrendszernek s ez az egyetlen ilyen v érték.



