Legyen a rad sebessége egy adott ¢ idSpillanatban v(t), ekkor a végein indukalt fesziiltség U = Blov(t), amely a
huroktdrvény miatt megegyezik a tekercsben indukélt fesziiltséggel:

(1) Blu(t) = L(AI |At).
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a rud elmozdulasa. Az aramvéaltozas a B magneses indukcioji térben mozgé rudra hatod erd megvaltozasat eredményezi:

Elegendden kicsi At id6 alatt a radban foly6 aram valtozasa (1) alapjan: AI =

(BI)?

AF = —BIAI = — Az.

Mivel Ax egyiitthatdja nem fligg x-t6l, ezért azt is irhatjuk, hogy

(Bl)?

F=-—
L

(x — x0).

Tehat a testre hato erd ardnyos az egyensilyi helyzett6l mért tavolsdggal és irdnya ellentétes a kitéréssel. Ezért a
test harmonikus rezgémozgast végez.
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A megfelels ,direkcios erd”: D = ( L) .
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A rezgés frekvencidja: w = /| — = ——.
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A rud sebességének idotliggése harmonikus rezgémozgas esetén v(t) = V cos(wt + ) alaku, ahol V' és ¢ a kezdeti
feltételbdl hatarozhato meg. Tegyiik fel, hogy a kezd§ pillanatban az aramerGsség, és igy a gyorsulas is nulla! Ekkor
V =wés ¢ =0, azaz v(t) = vcoswt.

Veégiil a rezgd test helyzetének id6fiiggése: x(t) = xo + v sinwt, ahol xy a rad kezdeti pillanatbeli helyzetét jeloli.

w
(zo-t ugy valasztjuk meg, hogy = = x¢ esetén F' = 0 legyen.)
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A szamitasban az elegendGen kicsi At azt jelenti, hogy At joval kisebb a rezgés periodus idejénél, T = T nal.
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