Ha a harom test azonos a gyorsuldssal mozog, akkor a kovetkez6 mozgésegyenletek érvényesek (1. az 1. dbrat):
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1. dbra
(1) (M +mq +mo)a =F,
(2) mia = K + Sy,
(3) mag = K + Ss.

Az S1, So tapadasi sarlodasi erSkre a kovetkezo feltételeknek kell teljesiilniiik:

(4) —migpr < S1 < magpa,
(5) —maals < Sy < moaio.
A kotél csak huzni tud, ezért K > 0 kell hogy legyen. (6)

Azokat az F, illetve a értékeket kell megkeresniink, amelyek teljesitik az (1)—(6) rendszer feltételeit. A (2), (4), és
(6) osszefiiggésekbsl kovetkezik:

(7) max {0; [m1(a — gp1)]} < K < mi(a+ gm);
a (3), (5) és (6) Osszefliggésekbol:

(8) max {0; [ma(g — apa)|} < K < ma(g + ap).

2. dbra

KA < MMy
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3. dbra



A 2. és 3. dbra bevonalkazott teriiletei jelzik a (7)-nek és (8)-nak megfelels lehetséges a > 0 és K értékeket. K-nak
olyannak kell lennie, hogy mindkét egyenlGtlenség igaz legyen. Belathato, hogy ha létezik a (7), (8) egyenlStlenségeknek
eleget tevé a > 0 és K érték, akkor az (1)-(6) rendszernek van megoldasa, és a feladat szovegében leirt mozgas
megvalosul.

A kovetkezd eseteket kiilonboztetjiik meg:

1. mag < migp és maops > mq azaz p1 > ma/my > 1/ps.
A 4. 4bran lathato, hogy ebben az esetben a barmely pozitiv értékére van K megoldéas.
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2. mog < migp és maopip > mi, azaz p; 1/ > ma/ma.
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myp — H2mMms2

esetén van K megoldas (5. abra).
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5. dbra
, mo 1
3. mag > miguy és molp > my, azaz —— > [1;  —.
mi H2
Ekkor
mo —m
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my + maji2

esetén van K megoldas (6. abra).
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4. maog > Migu1 €s Mmaole < Mq, azaz 1 < — < —.
m1 w2
Ebben az esetben pedig
mo — [11M mo + (l1m
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mi + [ams my — p2ma

értékekre van K megoldas (7. dbra).



J}

M- g Y
Am
: AU Y] g""g'gj"‘l
s L

7. dbra

Megemlitjiik, hogy K pontos értéke az inditas koriilményeitsl, a szal kezdeti feszitettségétdl fiigg.



