A testre két er6 hat: a rugalmas szal ereje és a nehézségi er6. A mozgasegyenletek az abran felvett koordinata-
rendszerben (egy ponttal jeloltiik az id6 szerinti els6, két ponttal a méasodik derivaltakat):
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Lathatjuk, hogy a mozgés vetiiletei w = \/k/m korfrekvenciaji harmonikus rezgémozgasok. Igy

x = Ay sin(wt + ¢,); &= Ayw cos(wt + p,); & = —Aw? sin(wt + p,);
y = Ay sin(wt +py) —mg/k; §=Ayw cos(wt+py); §=—Aw’® sin(wt+py),

a mozgas palyaja ellipszis (1. az abrat).
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Figyelembe véve a kezdeti feltételeket, vagyis azt, hogy a t = 0 id6pontban = = 0; ¢ = vg; y = h; y = 0,
Ay, =h+ (mg/k); ¢, =90% @, = 0; Ay = vor/m/k. Ezen adatokat visszahelyettesitve

x = v/ m/k sinwt, T = vg coswt,
y = [h+ (mg/k)] coswt — (mg/k), y=—[h+ (mg/k)|wsinwt.
A becsapddas pillanataban
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the = 1/% arc cos (%) s tee = 0,39 s;

Tpe = Vo\/ M/ k Sin wipe, Tpe = 7 1.

y =0, igy coswt =

Ebbdl

Ennek alapjan

()be = vo cosWitpe = 14,3 m/s,
(@)oo = — [+ (mg/k)|wsinwhy, = —4,0 m/s;

A becsapodas sebessége: vpe = 15,1 m/s.
A becsapodasi sebességnek a vizszintessel bezarta « szoge pedig a sebességkomponensek hanyadosabol

o = 19°.
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