Elgszor meghatarozzuk a megiitott golyd kezdGsebességét. Az litkozésre érvényes a mozgasmennyiség- és energia-
megmaradas elve, utébbi a teljes rugalmassig miatt:

mMiv1 + MoV = M1U1 + MaU2
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ahol v; és vy az iitkozés el6tti, u; és ug az iitkdzés utani sebességek.
Osszuk végig az elss egyenletet ma-vel, a masodikat mo/2-vel és vezessiik be az a = my /mo jelolést. Rendezés utan

a(vy —u1) = ug — va,

(2) a(vf = uf) = uj = v3.

Osszuk el a masodik egyenletet az elsGvel, a nyert
(3) V1 + U1 = Us + Vo
egyenletbdl kifejezziik uq-et és (2) elsé egyenletébe irjuk,
a(2v1 — vg — ug) = ug — va,
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Ezzel altalanosan meghataroztuk a rugalmas itkozés sebességét. Jelen feladatban. v = 0, tehat
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Mivel a mozgasi energia teljes egészében helyzeti energiava alakul és a mozgasi energia a sebesség négyzetével, a
helyzeti energia a magassaggal aranyos, nyilvanval6, hogy a magassag a kezdGsebesség négyzetével aranyos, tehat az

emelkedési magassag
2
2a
hy = - hq,
2 (1 + a) !
ahol h; a tanyér szélének magassaga.

Az bsszefiiggés szerint a > 1 esetén he > hq, tehat ha mq > mo, akkor a 2-es goly6 kiesik, egyébként azonban nem.
Az 1-es goly6 sohasem eshet ki, mert ehhez helyzeti energidjanak névekednie kellene.
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